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lIl. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. 45112210-0 Usuniecie warstw ziemi

11. Wstep
1.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usunieciem ziemi, w ramach inwestycji parku kalistenicznego do ulicznego treningu sitowego
w Parku Miejskim przy ul. Biatej i Hetmariskiej w Legnicy. Sitownia potozona jest na terenach zielonych,

w poblizu boisk sportowzch.

1.1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.1

1.1.3. Zakres robét objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacii projektowej obejmuje usuniecie ziemi zadarnione;.

1.2. Materialy
Nie wystepuja.
1.3. Sprzet

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi nadajacej si¢ do powtdérnego uzycia nalezy
stosowac: topaty, szpadle, taczki i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych.

1.4. Transport

Ziemie nalezy przemieszcza¢ taczkujgc na miejsce wywozu.

1.5. Wykonanie robét

Warstwa ziemi powinna by¢ zdjeta $rednig warstwg 5¢cm z przeznaczeniem do wywozu.
Zagospodarowanie nadmiaru ziemi powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inspektora nadzoru.

Ziemie nalezy zdejmowac recznie z zastosowaniem tfopat, szpadli i taczek. Warstwe ziemi nalezy zdjaé
z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okre$lonych w dokumentacii
projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy ziemi powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub
wskazana przez Inspektora nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystepowania.

1.6. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia ziemi.
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1.7. Obmiar robét

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 powierzchni zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.
Wg dokumentaciji projektowej stanowi to powierzchnig 300m2.

1.8. Odbidr robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

1.9. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest wykonanie robdt zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim odbiorem
robot.

2. 45214100-0 Obrzeza betonowe trawnikowe

2.1. Wstep
2.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem obrzezy ograniczajgcych nawierzchnig Sciezek i nawierzchni pod sitownie
zewnetrzng park kalisteniczny w Legnicy.

2.1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 2.1.

2.1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres robét okre$lony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie obrzezy ,trawnikowych”
grubosci 8 cm.

2.1.4. Okreslenia podstawowe

Obrzeze betonowe - prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znajdujacych sie na tym samym poziomie lub na roznych poziomach stosowany w celu oddzielenia granicy
pomiedzy réznymi powierzchniami.

2.2. Materialy

2.21. Zgodnos$¢ materiatow z dokumentacja projektowa
Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentaciji projektowej lub SST.
2.2.2. Stosowane materiaty

Przy ustawianiu obrzezy na tawach mozna stosowac nastepujace materiaty:
» obrzeza betonowe 100x30 grubosci 8 cm;
« piasek na podsypke;
« cement do podsypki;
o wode.
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2.2.3. Obrzeza betonowe

Wymagania ogélne wobec obrzezy : sko$ne krawedzie obrzeza powyzej 2 mm powinny by¢
okreslone jako fazowane, z wymiarami deklarowanymi przez producenta obrzeze moze mie¢
profile funkcjonalne, powierzchnia obrzezg moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrobce
lub obrdébce chemiczne.

Wymagania techniczne wobec obrzezy betonowych okresla PN-EN 1340.

2.3. Transport
2.3.1. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi.

Obrzeza betonowe uktadaé nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem

w kierunku jazdy.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej
warstwy.

2.3.2. Transport pozostatych materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

2.4. Wykonanie robét

2.4.1. 5.1. 0golne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST nr 1 Wymagania ogéine punkt 5.
24.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacjq projektowa. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacii.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja;

o Roboty przygotowawcze;
o Wykonanie tawy;

o Ustawienie obrzezy;

o Roboty wykoriczeniowe.

2.4.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentaciji projektowej lub wskazan Inspektora:
o Ustali¢ lokalizacje robét;
o Ustali¢ dane niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysoko$ciowych;;
o Usung¢ przeszkody, np. stupki pachotki, elementy drég ogrodzer itp.;
o Ustali¢ materialy niezbedne do wykonywania robdt,
o Okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonywania robét.
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2.4.4. Wykonanie lawy

2441 Koryto pod obrzeze

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod ustawienie obrzeza, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy
z podsypki cementowo-piaskowej lub betonu B10.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

2.4.5. Ustawienie obrzezy betonowych

5.5.1. Zasady ustawiania obrzezy

Obrzeza stosowane sg jako ograniczenie boczne nawierzchni. Swiatto opornika wynosi +3 cm powyze;
nawierzchni chodnika lub inng warto$¢ podang w dokumentacii.

Zewnetrzna $ciana obrzeza od strony przeciwnej nawierzchni powinna by¢ po ustawieniu obrzeza
obsypana piaskiem, zwirem, lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

2.4.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa. Do robét wykonczeniowych
nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkéw terenowych, takie
jak: odtworzenie elementow czasowo usunietych, roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

2.5. Kontrola jakosci robét

2.5.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien: uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace
wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatdw wykonane przez dostawcdw itp.), ew. wykona¢ wiasne badanie wiasciwo$ci materiatow
przeznaczonych do wykonania robét, sprawdzi¢ cechy zewnetrzne obrzezy.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego obrzezy nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i ocene uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie
z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny obejmowac
wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w punkcie 2. 2.

2.5.2. Badania w czasie robot

2.5.2.1 Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerokoSci
wykopu wynosi do 2 cm.

2.5.2.2 Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja;

a) zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni faw z dokumentacjg projektowa.

Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne
odchylenia mogq wynosi¢ do 0,5 cm na kazde 10 m tawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 10 m tawy. Tolerancje
wymiarow wynosza;

- dla wysokosci do 5% wysokosci projektowane;,

- dla szeroko$ci do 5% szeroko$ci projektowane;j,
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c) rowno$¢ gornej powierzchni taw. Réwnos¢ gdrnej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie
w dwoch punktach, na kazde 10 m tawy, trzymetrowej taty. PrzeSwit pomiedzy gorng powierzchnig tawy
i przytozona fatg nie moze przekracza¢ 1cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ 2 cm na kazde 10 m
wykonanej fawy.

2.5.2.3  Sprawdzenie ustawienia obrzezy

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi do 0,5 cm na kazde
10 m ustawionego obrzeza,

dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej, ktére wynosi do
0,5 cm na kazde 10 m ustawionego obrzeza,

rownos¢ gornej powierzchni obrzezy, sprawdzane przez przytozenie w dwdch punktach na kazde 10 m
obrzeza, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig obrzeza i przytozona fatg nie
moze przekracza¢ 0,5 cm.

2.6. Obmiar robdt

Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza..
Wg projektu powinno by¢ zamontowane 58mb obrzezy.

2.7. Robét

2.71. 8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

2.7.2. 8.2. Odbior i ulegajacych zakryciu robét zanikajacych

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami SST nr 1 Wymagania ogdlne, dokumentacjg
projektowq oraz niniejszej SST.

2.8. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest wykonanie robét zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim odbiorem
robét.

2.9. PRZEPISY ZWIAZAN

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria
zgodnosci dotyczace cementu powszechnego uzytku

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania,
wlasciwosci, produkcja i
zgodno$¢

PN-EN 1340:2003 Obrzeza betonowe. Wymagania i
metody badan

PN-88/B-06250 Beton zwykly

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa

naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa

naturalne do nawierzchni
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drogowych. Piasek
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do
betondéw i zapraw

3. Nawierzchnia z kostki "polbruk" gr. 8 cm

3.1. Wstep

3.1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z uktadaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej dla zadania, w ramach
inwestycji - parku kalistenicznego do ulicznego treningu sitowego w Parku Miejskim przy ul. Biate;

i Hetmanskiej w Legnicy.

3.1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 3.1.1.

3.1.3. Zakres rohot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczace:
- wykonanie nawierzchni z kostki "POLBRUK", gr. 8 cm na podsypce cementowo - piaskowej 1:4
grubosci 3 cm i odbudowie z kruszywa kamiennego 20 cm

- nawierzchnia pod chodnik 9,5 m?
3.2. Materialy

Wszystkie materiaty uzyte do budowy nawierzchni powinny posiadac atest lub inny dokument
potwierdzajacy wiasciwg jakoS¢.

Kostka "POLBRUK", gr. 8 cm powinna mie¢ wytrzymato$¢ na $ciskanie powyzej 50 MPa oraz nasigkliwos¢
ponizej 4%.

Piasek uzyty do wykonania powinien spetnia¢ wymagania BN-87/6774-03/04. Dopuszcza sie zawarto$¢
domieszki gliny w ilosci nie przekraczajacej 5% ilosci piasku.

Cement marki 35 powinien spetnia¢ wymagania PN-88/B-30000.

Sktadowanie materiatow:

- kostka "POLBRUK" powinna by¢ sktadowana na drewnianych paletach na wyrdwnanym podtozu,

- cement powinien by¢ sktadowany w suchym pomieszczeniu.

3.3.

t

E’
=
N

Zastosowany sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny gwarantowac uzyskanie wymagane;
jakosSci. Sprzet, ktory nie daje takiej gwarancji zostanie zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do robét.
Do zageszczenia podsypki nalezy zastosowac np.: zageszczarki ptytowe.

3.4. Transport

Wybdr érodka transportu do materiatéw nalezy do Wykonawcy. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.
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3.5. Wykonanie robét

Podsypka powinna by¢ wykonana z cementu marki 35 i $redni- lub gruboziarnistego piasku, o grubo$ci
warstwy po zageszczeniu 4 cm. Dodatek cementu nie powinien przekracza¢ 5% masy piasku.
Nawierzchnie nalezy wykonac¢ z kostki "POLBRUK" na wykonanej podsypce cementowo - piaskowe.
Kostke nalezy uktada¢ z zachowaniem projektowanego pochylenia poprzecznego i podiuznego. Szeroko$¢
spoiny miedzy kostkami nie powinna przekracza¢ 0,8 cm. Spoiny miedzy kostkami, po oczyszczeniu
powinny by¢ zamulone drobnym piaskiem na petng grubo$¢ kostki. Nie dopuszczalne jest "klawiszowanie"
kostki oraz nieréwno$ci nawierzchni dwéch kostek znajdujacych sie obok siebie.

3.6. Kontrola jakosci robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien dostarczy¢ atesty lub dokumenty potwierdzajace
jako$¢ materiatow do wbudowania.

Rownos$¢ poprzeczng i podiuzng nawierzchni nalezy badac tatg 2 - metrowq, dopuszczalne odchylenia od
wymaganych wynoszg 0,5%.

3.7. Obmiar robét

Jednostkg obmiarowa jest 1 m? wykonanej nawierzchni z kostki "POLBRUK" gr. 8 cm
Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych:
- chodnik 9,5 m?

3.8. Odbidr robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, ST i wymogami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny .

3.9. Podstawa ptatnosci

Cena jednostkowa wykonanej nawierzchni obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow podstawowych i pomocniczych,
- dostarczenie materiatow na podsypke oraz jej wykonanie i zageszczenie,

- wykonanie nawierzchni z kostki "POLBRUK" wraz z wypetnieniem spoin,

- uporzadkowanie miejsca robot.

4. 37535200-9 Wyposazenie sitownia

41. Wstep
41.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem inwestycji parku kalistenicznego do ulicznego treningu sitowego w Parku
Miejskim przy ul. Biatej i Hetmanskiej w Legnicy.

strona 11



BUDOWA PARKU KALISTENICZNEGO - STREET WOROUT(DO ULICZNEGO TRENINGU SILOWEGO) — PARK MIEJSKI
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych

41.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 3.1.1.

4.1.3. Zakres robdt objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje montaz 12 urzadzen do ¢wiczen sitowych —
wyszczegolnionych w projekcie budowlano-wykonawczym, tablica informacyjna 1 szt., tawka parkowa bez
oparcia 2 szt., kosz na $mieci 1 szt.

Opisy szczegotowe zgodnie z Opisem PB sitowni zewnetrznej.

Montaz urzadzen -zgodnie z instrukcjq dostarczong przez producenta.

4.2. Materialy

Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.
Montowane urzadzenia muszg posiada¢ wazne certyfikaty zgodnosci z norma [1].

4.3. Sprzet

Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.
Niezbedne narzedzia: szpada, topata, poziomica, miarka, Srubokret, wiertarka, wiertta, komplet kluczy,
ubijak, listwa, ubijak gruntu, zaciski i inne

44. Transport

W ramach zamdwienia.

4.5. Wykonanie robét

Montaz urzadzen sitowni zewnetrznej i elementéw matej architektury wykonywany jest przez ekipy
montazowe producenta lub przez wykonawce placu, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz
normg PN-EN 1176:20009.

Lokalizacja urzadzen zgodna z projektem, z zachowaniem stref bezpieczenstwa.

W fundamentowaniu urzadzen wyposazenia sitowni i matej architektury fundamenty wiekszo$ci urzadzen
umieszcza sie 80 cm pod powierzchnig gruntu.

Réwnocze$nie pamietaé nalezy, ze drewno nie moze stykac sie z gruntem. Zatozono, ze zastosowane
urzadzenia zostang zamontowane w gruncie na fundamentach wykonanych z betonu.

4.6. Kontrola jako$ci robot

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie budowlanym, ustawie
0 0golnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury. Inspekcja ta zalecana
jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa sitowni
spoczywa na wiascicielu, bez wzgledu czy instalowane urzadzenia posiadajq certyfikat zgodnosci

i bezpieczenstwa sitowni.

Dlatego tez bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodno$ci z normami po montazu
urzadzen sitowni.

4.7. Obmiar robét

Jednostkg obmiarowa jest 1 szt. (sztuka) zamontowanego i kompletnego urzadzenia lub elementu
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4.8. Odbidr robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

4.9. Podstawa ptatnosci

Podstawa ptatnosci jest wykonanie montazu urzadzen, potwierdzone odpowiednim odbiorem robot.

5. 45214100-1 Nawierzchnia bezpieczna

51. Wstep

5.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni bezpiecznej przy inwestycji parku kalistenicznego do ulicznego
treningu sitowego w Parku Miejskim przy ul. Biatej i Hetmanskiej w Legnicy.

5.1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 5.1.1.

5.1.3. Zakres robét objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacii projektowej obejmuje wykonanie nawierzchni zwirowe;.

5.2. _Materialy

5.21. Opis bezpiecznej nawierzchni

Projektuje sie zastosowanie nawierzchni bezpiecznej poliuretanowej o powierzchni 290m2. Nawierzchnia
skfada sie nawierzchni poliuretanowej, podktadu elastycznego kruszywa famanego o frakcji 1-16mm i 31,5
— 63 mmm z mieszaniny piasku Srednioziarnistego o grubosci 15 cm. Nawierzchnia bezpieczna powinna
odpowiada¢ wymaganym normom: PN-EN 1176:2009 i PN-EN 1177:2009.

Producent powinien zagwarantowac przyjecie produktu celem recyklingu po okresie eksploatacji.

Wymagane dokumenty dotyczace bezpiecznej nawierzchni

- Karta techniczna produktu potwierdzajaca parametry nawierzchni
- Atest Higieniczny PZH

- Certyfikat Bezpieczenstwa uzyskany zgodnie z PN-EN 1177

- Certyfikat Bezpieczenstwa upadku z danej wysokosci.

- Badanie na zawarto$¢ metali cigzkich

5.2.2. Sposob uktadania nawierzchni

Warunki niezbedne do prawidtowej instalacji nawierzchni Prace powinny by¢ wykonywane przez caty czas
instalacji w temperaturze powyzej +4 °C oraz przy braku opadéw atmosferycznych.

5.2.3. Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni

Nawierzchnia powinna posiada¢ wymagang grubos$¢ celem zapewnienia bezpieczenstwa upadkéw
z zgdanej wysokosci. Rownos$¢ nawierzchni powinna miescic sie w przedziale +/- 5 mm na tacie 2 m.
Pielegnacja i czyszczenie nawierzchni dzieki wysokiej trwatosci nawierzchnia powinna stuzy¢

wiele lat. Nieczystosci nalezy usuwac, jak i mech lub glony. Nalezy pamigta¢, ze zbyt wysokie ciSnienie
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strumienia wody moze uszkodzi¢ nawierzchnie. Dlatego zrédio strumienia wody nalezy trzymac
w odlegtosci min. 30 od nawierzchni przy zachowaniu maksymalnego ci$nienia 200 bar. Temperatura wody
nie powinna przekracza¢ 80°C. Zaleca sie przeprowadzenie takiego czyszczenia raz w roku. Kazde ostre
narzedzie lub przedmiot moze uszkodzi¢ nawierzchnie. Regularnie nalezy usuwa¢ z nawierzchni takie
przedmioty jak szkto, gwozdzie, odpady, rowniez ze wzgledu na bezpieczenstwa bawigcych sie dzieci
i 0s6b przebywajacych na placu. Nalezy szczegdlne uwaza¢ w czasie usuwania $niegu zimg w sposéb
mechaniczny (zgarniacze sniegu). Posypywanie solg natomiast nie powinno szkodzi¢ nawierzchni i moze
by¢ stosowane do usuwania $niegu. Nawierzchnia nie moze sie znalez¢ w stojacej wodzie. W razie braku
odprowadzenia wody po deszczu lub zalanie nalezy poprawi¢ system odprowadzenie wody w podbudowie.
Diugotrwata wilgo¢ moze spowodowa¢ wyptukanie nawierzchni. Nalezy unika¢ jazdy pojazdami na
nawierzchni.

5.3. Sprzet

Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.

5.4. Transport

W ramach zamdwienia.

5.5. Wykonanie robét

Wykonanie nawierzchni bezpiecznej realizowane jest przez ekipy montazowe producenta lub przez
wykonawce placu, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz normg PN-EN 1176:2009.

5.6. Kontrola jakosci robot

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie budowlanym, ustawie
0 0golnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury. Inspekcja ta zalecana
jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw. Za stan techniczny
urzadzen i nawierzchni na placu zabaw oraz wystepowania wszelkich nieprawidtowosci i zagrozen zawsze
odpowiada wiasciciel placu. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw spoczywa na
wiascicielu, bez wzgledu czy instalowane urzadzenia posiadajq certyfikat zgodnosci z norma. Dlatego tez
bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu.

Spadki nawierzchni bezpiecznej powinny wynosi¢ min. 2%. Wyniesienie krawedzi nawierzchni

bezpiecznej ponad krawedz obrzeza betonowego ograniczajacego te nawierzchnie rowna sie 0,5 cm.

5.7. Obmiar roboét

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 powierzchni nawierzchni bezpiecznej.

5.8. Odbiodr robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 5.6 daty wyniki pozytywne. Wykonanie
nawierzchni bezpiecznej obejmuje: - prace pomiarowe, dostarczenie i wykonanie na uprzednio
przygotowanym podtozu warstwy nawierzchni o grubo$ci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowe;
i specyfikacji technicznej, w ogdlnej ilosci 290m2..
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5.9. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest wykonanie robdt zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim odbiorem
robot.

5.10. Przepisy zwiazane

1. PN-EN 1176:2009, grupa norm,

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki - Wyznaczanie krytycznej
wysokosci upadku.,

3. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. 0 ogéinym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz.
2275, z p6zn. zmianami,

4. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie bezpieczenstwa

i higieny w publicznych i niepublicznych szkotach i placéwkach Dz.U. 2003 nr 6 poz. 69.

6. 45236250-7 Wykonanie trawnika,

6.1. Wstep
6.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem trawnika, w ramach inwestycji parku kalistenicznego do ulicznego treningu
sitowego w Parku Miejskim przy ul. Biatej i Hetmanskiej w Legnicy..

6.1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 5.1.1.

6.1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z zatozeniem
trawnikéw dywanowych.

Zakres robot obejmuije: trawniki dywanowe z obsianiem nasionami traw warstwy ziemi urodzajnej grubosci
5 cm lub utrzymanie istniejacego trawnika.

6.1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna (humus) - ziemia posiadajaca zdolno$¢ produkcii roslin.

6.2. Materiaty

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:

- nie moze by¢ zagruzowana, przero$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Do nawozenia gleby moze by¢ stosowany kompost lub nawdz mineralny Nasiona traw mozna stosowaé
w postaci gotowych mieszanek. Rodzaj mieszanki do wysiania wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wedtug ktdrej zostata wyprodukowana, zdoIno$¢ kietkowania.

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skfadem chemicznym (zawarto$¢ azotu,

fosforu, potasu - N.P.K.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.
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6.3. Sprzet

Sprzet do pozyskania ziemi urodzajnej - spycharka gasienicowa, do zatadunku ziemi koparka.
Sprzet uzywany do uprawy gleby - glebogryzarka. Sprzet do zaktadania trawnikdw - wat kolczatka oraz wat
gtadki. Sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze nie uszkodzi si¢ ani
nie pogorszy jako$ci transportowanych materiatow.

6.5. Wykonanie robét

6.5.1. Wykonanie trawnikow dywanowych

Wyznaczenie miejsc wykonania trawnikow nalezy wykona¢ na podstawie Dokumentacji Projektowe;.
Wymagania dotyczace wykonania rob6t zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

Teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu, kamienia i zanieczyszczen, przy wymianie gruntu
rodzimego nieurodzajnego na ziemie urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku do kraweznika
0 okoto 5 cm,

Teren powinien by¢ wyrownany i splantowany, ze spadkiem 1-3% dla odptywu wod opadowych;

Ziemia urodzajna powinna by¢ rozScielona réwng warstwg wysokosci 5cm i wymiesza z nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana;

przed siewem nasion trawy, ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim a potem kolczatkg lub zagrabic,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne. Okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do
pofowy wrzesnia. Na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 1 do 4 kg na 100 m2, chyba ze
Projekt przewiduje inaczej, przekrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,
po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania

i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego.

6.5.2. Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania przebudowy w sasiedztwie drzew, nastepuje pogorszenie warunkdw glebowych, co
niekorzystnie wptywa na wzrost i rozw6j tych drzew. Nalezy zabezpieczy¢ deskami pieri drzewa, by nie
uszkodzi¢ go w trakcie trwania robét.

6.6. Kontrola jakosci robét

6.6.1. Kontrola jakosci trawnikow

Kontrola w zakresie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
Oczyszczenia i kontroli grubo$ci warstwy rozscielonej ziemi.

6.7. _Obmiar robét

Jednostka obmiarowa:
- 1m2 (metr kwadratowy),

6.8. Odbidr robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

strona 16



BUDOWA PARKU KALISTENICZNEGO — STREET WOROUT (DO ULICZNEGO TRENINGU SILOWEGO) — PARK MIEJSKI
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych

Wykonanie trawnika dywanowego obejmuje: prace pomiarowe, roboty przygotowawcze: oczyszczenie
terenu, dowdz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi urodzajnej, zakup i transport materiatdw na miejsce
wbudowania.

6.9. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest wykonanie robdt zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim odbiorem
robot.

6.10. Przepisy zwigzane

Normy
PN-G-98011 Torf rolniczy.
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