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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania szczegétowe
dotyczqce wykonania i odbioru robot w ramach zadania ,Przebudowa kompleksu sportowego na
terenie Szkoty Podstawowej nr 19 w Legnicy ” dz. nr. 35/2, Obreb Nowe Osiedle, Al. Rzeczypospolitej
129, Legnica

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robdt zgodnie z ustawa o zamdwieniach publicznych jak w pt.1.1.

1.3. Nazwa obiektu
,Przebudowa kompleksu sportowego na terenie Szkoty Podstawowej nr 19 w Legnicy ”
dz. nr. 35/2, Obreb Nowe Osiedle, Al. Rzeczypospolitej 129, Legnica

Czesc: Architektura

l. WYMAGANIA OGOLNE

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdét objetych

specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegétowymi specyfikacjami technicznymi (SST):

—  Usuniecie warstwy humusu

—  Roboty ziemne w gruntach — wykopy

—  Wykonanie warstw podbudowy nawierzchni boisk

—  Wykonanie nawierzchni poliuretanowej

—  Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej

—  Wykonanie nawierzchni piaszczystej

—  Montaz stalowych pitkochwytdw z siatkq

— Montaz stalowych bramek do pitki recznej

— Montaz stojakéw do koszykowki

—  Montaz stupkow do siatkéwki

— Montaz zestawow zabawowych na placu zabaw dla dzieci mtodszych

— Montaz tawek i koszy na smieci

— Montaz konstrukcji ogrodzenia systemowego ze stali

—  Wykonanie kraweznikéw betonowych na podsypce cementowo — piaskowej

1.1. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.1.1. Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.

1.1.2. Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takZze odbudowe, rozbudowe,
nadbudowe obiektu budowlanego.

1.1.3. Budowla - kazdy obiekt budowlany nie bedgcy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak:
lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojgce maszty
antenowe, wolno stojgce trwale zwigzane z gruntem urzqgdzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne
(fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojgce instalacje przemystowe Iub
urzgdzenia techniczne, oczyszczalnie sciekéw, sktadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody,
konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle
sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czesci budowlane urzqdzen technicznych (kottéw, piecow
przemystowych i innych urzqdzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzqdzenia, jako odrebne pod
wzgledem technicznym czesci przedmiotdw sktadajqcych sie na catos¢ uzytkowq.
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Budowla drogowa — obiekt budowlany, niebedqcy budynkiem, stanowiqcy catos¢ techniczno —
uzytkowq (droga) albo jego czes¢ stanowigcq odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem budowlanym, dziennik
budowy, protokoty odbiorow czesciowych i koricowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuZqce
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metodq
montazu — takze dziennik montazu

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakoriczeniu.

Dziennik _budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczeciq organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowiqzujgcymi przepisami, stanowiqcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzqcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robct,
rejestrowania dokonywanych odbioréow robdt, przekazywania polecern i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inzynierem/Kierownikiem projektu, Wykonawcgq i projektantem.

Grupa, klasa, kategoria robét — grypy, klasy, kategorie okreslone w rozporzgdzeniu nr 2195/2002 z
dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zaméwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z
pozn. zm.).

Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i
praktyke zawodowq oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowq obiektu budowlanego. Reprezentuje on
interesy inwestora na budowie i wykonuje biezgcq kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze
udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze instalacji
oraz urzqdzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korongq drogi i skarpami rowdw.
Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukcji nawierzchni
Ksigzka obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzqcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegajq potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z ocenq jakosci materiatow oraz
robdt.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjq projektowq i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzqgcych do przejmowania i rozktadania obcigzer od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

Obiekt budowlany:

a. budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,

b. budowle stanowigcg catosc techniczno — uzytkowq wraz z instalacjami i urzqdzeniami,

c. obiekt matej architektury;

Obiekt matej architektury — niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci:

a. kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,

b.  posqgi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,
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c. uZytkowe stuiqce rekreacji codziennej i utrzymaniu porzqdku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, smietniki.

Odpowiednia (bliska) zgodnosé — zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z niq urzqdzen oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzqdzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia urzqdzen

organizacji i bezpieczeristwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzqca jednoczesnie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

Podbudowa — dolna czes¢ nawierzchni stuzqca do przenoszenia obciqgzern od ruchu na podfozZe.

Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza — gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji

nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza — dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje

zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czqstek podtoza. Moze

zawierad warstwe mrozoochronngq, odsgczajgcq lub odcinajqcq.

Podfoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezqcy pod nawierzchniq do gtebokosci

przemarzania.

Podtoze ulepszone nawierzchni — gérna warstwa podfoza, lezqgca bezposrednio pod nawierzchnig,

ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie _InZyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw

zwiqzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potqgczenia drogowego lub catkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie | przekroju

podtuznym) istniejgcego potgczenia.

Rekultywacja — roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Remont — wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym robot budowlanych polegajgcych na

odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowiqgcych biezqcej konserwacji.

Roboty budowlane — budowa, a takZe prace polegajgce na przebudowie, montazu, remoncie lub

rozbidrce obiektu budowlanego.

Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich

wykonania.

Teren budowy — przestrzen, w ktérej prowadzone sq roboty budowlane wraz z przestrzeniq zajmowangq

przez urzqdzenia zaplecza budowy.

Teren zamkniety — teren zamkniety, o ktérym mowa w przepisach prawa geodezyjnego i

kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczeristwa paristwa, bedgcy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych i Administracji oraz
Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedqcy w dyspozycji zaktadu gdrniczego.

Tymczasowy obiekt budowlany — obiekt budowlany przeznaczony do czasowego uzytkowania w

okresie krotszym od jego trwatosci technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub

rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie potgczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne,
pawilony sprzedazy ulicznej i wystawowe, przekrycia namiotowe i powfoki pneumatyczne, urzqdzenia
rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

Urzgdzenia budowlane — urzgdzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajgce

mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytgcza i urzqdzenia instalacyjne,

w tym stuzqgce oczyszczaniu lub gromadzeniu Sciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i

place pod smietniki.




,Przebudowa kompleksu sportowego na terenie Szkoly Podstawowej nr 19 w Legnicy.”
Legnica dz. nr. 35/2, Obreb Nowe Osiedle, Al. Rzeczypospolitej 129

1.1.44. Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

1.1.45. Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezqcej powyzej.

1.1.46. Warstwa odsgczajgca — warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.1.47. Warstwa Scieralna — gdorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

1.1.48. Warstwa wigigca — warstwa znajdujgca sie miedzy warstwq scieralng a podbudowgq, zapewniajgca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

1.1.49. Warstwa wyrownawcza — warstwa sfuzqgca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

1.1.50. Wyréb budowlany — wyréb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w  sposéb trwafy w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wybordw do stosowania
we wzajemnym poftgczeniu stanowigcym integralng cafos¢ uzytkowg.

1.1.51. Zadanie budowlane — czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cafosc¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowq, modernizacjq/przebudowq, utrzymaniem oraz
ochronq budowli drogowej lub jej elementu.

1.2. Ogdlne wymagania dotyczqgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczeristwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektowgq, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.2.1. Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspofrzedne punktow gtdwnych obiektu oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.2.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowq:
— Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowiq przetargowg dokumentacje projektowq oraz
projektowq dokumentacje wykonawczq (technicznq) i zostanq przekazane Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktorq Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.

1.2.3. Zgodnos¢ Dokumentacji Projektowej ze Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiq czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sq
obowiqzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiqzuje kolejnosc ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczern w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktdry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sq wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedq zgodne z dokumentacjq projektowq i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedq uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli muszq wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjq projektowq lub SST i

wptynie to na niezadowalajgcq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostanq zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.2.4.
a)

b)

1.2.5.

Bezpieczeristwo Robot

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)Wykonawca jest zobowigzany do
utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciggi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystqgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzqdem drogi i organem zarzqdzajgcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu
robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezqco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzqgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczeristwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widocznosci w dzieri i w nocy tych zapor i znakow, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczeristwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzqdzenia zabezpieczajgce bedq akceptowane przez
InZyniera/Kierownika projektu. Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedq
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtgczony w cene
kontraktowq.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robcot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzqdzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki
niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddw i maszyn pracujgcych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktowg.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczqce

ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczqcych ochrony srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujqgc sie do tych wymagarn bedzie miat szczegdlny wzglgd na:

— lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

— Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
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e zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
® zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
e moZliwosciq powstania pozZaru.

1.2.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpoZarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedq sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZzarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.2.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujqgcych szkodliwe promieniowanie o steZeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uZyte do Robdt bedq miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnionqg jednostke, jednoznacznie okreslajqce brak szkodliwego oddziafywania tych materiafow na
Srodowisko.

Materiaty, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakoriczeniu Robdt ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogq by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Zamawiajqcy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organdw administracji paristwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.2.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak
rurociqgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzqdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wfasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzqdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiqzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzqgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzqdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowq mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowad
roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkaricéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnosciq.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcq a witascicielami nieruchomosci i dotyczqcych korzystania z witasnosci i drdg
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bedq one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.2.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu roboét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. InZynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedq dopuszczone na swiezo ukoriczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.2.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczqcych bezpieczenrstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiqgzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajqcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzqdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiedniq odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenistwa publicznego.
Uznaje sie, Zze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagar okreslonych powyzej nie podlegajq odrebnej
zapftacie i sq uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.2.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzqdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robdt przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczgc roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.2.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiqgzany jest zna¢ wszystkie zarzqdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, requlaminy i wytyczne, ktore sq w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatéw lub urzqdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciggty bedzie
informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajqc kopie zezwoleri i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjgtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.2.13. Rownowazinos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powofane sq konkretne normy i przepisy, ktére spetniac
majq materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedq obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powofanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sq paristwowe lub odnoszq sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogq by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub
wyZszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Rdznice pomiedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi  zamiennikami muszq by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.2.14. Wpykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedq uwazane za wtasnos¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych poleceri Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpiq opdznienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcq ustali wydtuzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokosc kwoty, o ktérg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowg.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
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szczegdfowe informacje dotyczqce proponowanego Zzrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniez odpowiednie sSwiadectwa badarn laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Wykonawca zobowiqgzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrddta spetniajg wymagania SST w czasie postepu
robdt.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdfowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

Zatwierdzenie partii materiatow z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z

danego zrédta uzyskajq zatwierdzenie.
2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiafdw z jakichkolwiek ztdZz miejscowych, witgczajgc w to Zrddfa wskazane przez Zamawiajgcego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji ztoza.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagarn ilosciowych i jakosciowych materiatéw z
jakiegokolwiek ztoza.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiqzane z dostarczeniem materiatow do robdt, chyba _e postanowienia ogdlne lub szczegétowe warunkow
umowy stanowiq inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i Zwiru bedg
formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane, z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedq wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagarn umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja Zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiqzujgcymi na
danym obszarze

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczqc sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badari wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robct,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojq jakos¢ i wtasciwosci i byty dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedq zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu Ilub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwdrnie materiatow mogq by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatow mogq byc¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli bedq stanowic¢ podstawe do akceptacji okreslonej
partii materiatéw pod wzgledem jakosci.
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W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdrni, muszq by¢
spetnione nastepujgce warunki:

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewnionq wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezqcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uZywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien byc zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robdt, zaakceptowanym przez InZyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalern w
wymienionych  wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedgcy wtasnosciq Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byc¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byc¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczqcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujq mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdét i wtasciwosci przewoZzonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniac¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowag.

4.2. Wymagania dotyczqce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedq spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na os i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogq by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezqco, na wifasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektowq, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pisSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez
Wykonawce na wtasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btqd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot bedq oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badar
materiafdw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujqgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajqce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbq zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawic¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposéb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji roboét gwarantujgcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentacjqg projektowq, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czesc ogdlng opisujgcq:

— organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakosciq wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzet i urzqdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréow, nastaw
mechanizmow sterujqgcych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposéb | forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesc szczegotowq opisujgcq dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzqdzer stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzqdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzqdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzqdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdinych elementdw robét,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc
zatozongq jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzqdzenia
niezbedne do pobierania préobek i badan materiatéw oraz robcét.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdot z czestotliwoscig
zapewniajgcqg stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sq okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, Ze wszystkie stosowane
urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajq waznq legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeri laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczqcych urzqdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedq tak powazne, ze mogq wptyngc ujemnie na wyniki badar,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badarn materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki bedq pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogq by¢ z jednakowym
prawdopodobieristwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewnionqg mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek bedq dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badari wykonywanych przez
InZzyniera/Kierownik projektu bedq odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzq wgtpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostanq przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badarn pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badari, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badari
jak najszybciej, nie poZniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedq przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedfug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢
mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé¢ zgodnos¢ materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wtasnych badan kontrolnych jak i wynikow badarn dostarczonych
przez Wykonawce.
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Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazq, ze raporty Wykonawcy sq niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytqcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i
robot z dokumentacjq projektowq i SST. MozZe réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badarn niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badarn i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajq:

1. certyfikat na znak bezpieczeristwa wykazujqcy, ze zapewniono zgodnosc z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskq Normq lub
— aprobatq techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sq objete certyfikacjq okreslong w pkt. 1
i ktdre spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemysftowe muszq posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedq dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagarn bedq odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.1.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiqzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiqzujgcymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedq dokonywane na biezqgco i bedq dotyczyc przebiegu robdt, stanu
bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedq czytelne,
dokonane trwatq technikqg, w porzgdku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokofy i inne dokumenty bedq oznaczone kolejnym numerem
zatqcznika i opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i

harmonogramdw robét,

— terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i

ostatecznych odbioréw robct,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom

lub wymaganiom szczegdlnym w zwiqzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnosc rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczqce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robdot,

— dane dotyczqce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
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— dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzaf,

— wyniki prob poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedq przedfoZone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak stronqg umowy i nie ma uprawnieri do wydawania poleceri Wykonawcy robét.

6.1.2. Ksiqzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajqgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robdét. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob cigglty w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksiqgzki obmiaréw.

6.1.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiafdow, recepty robocze i kontrolne wyniki badari Wykonawcy bedq gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowiq zatqczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

6.1.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce
dokumenty:

— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencje na budowie.

6.1.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedq przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacjg
projektowq i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedq wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btqgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestosciq wymagang do celu miesiecznej ptatnosci

na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i

Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.
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Jesli SST wtasciwe dla danych robot nie wymagajq tego inaczej, objetosci bedq wyliczone w m’ jako
dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrdj.

llosci, ktore majq by¢ obmierzone wagowo, bedq waZone w tonach lub kilogramach zgodnie z

wymaganiami SST.

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzqdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedqg zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzqdzenia te lub sprzet
wymagajq badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzqdzenia pomiarowe bedq przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym

okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzqdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST.
Bedzie utrzymywalé to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bedq przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robdt, a takie
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robdt zanikajqcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegajqcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedq uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogq byc dotqczone w formie
oddzielnego zatqcznika do  ksigzki obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajq nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i ilos¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw

zawierajgcych komplet wynikéw badarn laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w

konfrontacji z dokumentacjq projektowq, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwfocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczqgc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedfozonych dokumentdw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjq projektowq i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustaler przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajqcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowq i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robdt sporzqgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajqcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowqg podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowq, jesli zostata

sporzqgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegofowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiardéw kontrolnych oraz badarn i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinie technologicznqg sporzqdzonqg na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8.  rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszqcych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt
wfascicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczq robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robcot.

Wszystkie zarzqdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

NSO LULAW

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLtATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawq ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq
ustalonq dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawq ptatnosci jest wartosc¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaftowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedq obejmowac:

— robocizne bezposredniq wraz z towarzyszqcymi kosztami,

— wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszqcymi kosztami,

—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiqzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieri wynikajgcych z postepu robét,
ustawienie tymczasowego oznakowania | osSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,
optaty/dzierzawy terenu, przygotowanie terenu, konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw,
kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu, tymczasowq przebudowe urzqdzer obcych.
Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowar pionowych,
poziomych, barier i swiatef,
— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
— usuniecie wbudowanych materiatdw i oznakowania,
— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdZniejszymi zmianami).

2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

4. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 pdz. 838 z pdzniejszymi
zmianami).

5. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

=

1. ODTWORZENIE TRAS | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy.
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1.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéow wysokosciowych wchodzq:

—  sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gftdwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

—  uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2 Okreslenia podstawowe

1.2.1. Punkty gtdwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i koricowy punkt
trasy.

1.2.2. Pozostate okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdline”.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczqgce robét podano w OST , Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST, Wymagania
ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okofo 0,50metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicq robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny miec Srednice od 0,15 do 0,20m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktow naleZy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08m i
dfugosci okoto 0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugosc okoto 0,50m i przekrdj prostokgtny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujqgcy sprzet:
—  teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
—  tyczki,
—  ftaty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotyczqce transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

~21~



,Przebudowa kompleksu sportowego na terenie Szkoly Podstawowej nr 19 w Legnicy.”
Legnica dz. nr. 35/2, Obreb Nowe Osiedle, Al. Rzeczypospolitej 129

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiqzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejqg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacje i wspdtrzedne punktdw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bfedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzic czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, zZe rzeczywiste rzedne terenu istotnie rézniq sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostanq wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzqg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogq byc rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiardow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq byc¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potoZenie tych punktow. Forma i
wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostanq zniszczone przez Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostanq one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezq do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne powinny byc¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granicq robot ziemnych. Maksymalna odlegfos¢ pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekraczac 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszqcych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie,
zaakceptowany przez InZyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z takq doktadnosciqg, aby sredni btqd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw paristwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciq do 1cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastqpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjq projektowq oraz w miejscach
wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz
1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztaftowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegtosc ta, co najmniej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie
zgodnym z dokumentacjq projektowq.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw jest czesciq obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiardw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena 1km wykonania robot obejmuje:

—  sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

—  uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—  zastabilizowanie punktéow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ufatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

—  Woykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0—1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdwny Urzqd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G—-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G—2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G—4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G—3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G—3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

N U AW

lll. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODtOZA

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do ufozenia konstrukcji nawierzchni.

1.1. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne”.

1.2. Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczqgce robét podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepujq.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczqgce sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2, Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podfoza powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny,

walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podfoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
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4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyczqce transportu materiatow podano w OST.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST ,, Wymagania ogdine”.

5.2. Warunki przystqgpienia do robot

Wykonawca powinien przystgpic¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podfoza, jest mozliwe wytgcznie za zgodg
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiacé w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac¢ naciggniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych, niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sq roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokosc nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podfoza naleZzy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejqce rzedne terenu umozliwiajq
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty, o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podfoza.

Jezeli powyiszy warunek nie jest spetniony i wystepujq zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podfoze na gtebokosc¢ zaakceptowang przez InZyniera, dowieZ¢
dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowiqzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez InZyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtfoza nalezy przystqpic do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podfoza (I)

Minimal tosc I dla:

Strefa inimalna wartos¢ I, dla

korpusu —
KR3 Chodniki i sciezka

rowerowa

GOrna warstwa o grubosci 20cm 1,03 1,00

Na g.feboko§c1 od 2.0 do 50cm od 1,00 0,97

powierzchni podtfoza
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzqcy podfoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtdrny modut odksztatfcenia podtoza wedtug BN—64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjq od —20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podfoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiqgzanych z profilowaniem i zageszczeniem podfoza nastqpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystqpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczyc podfoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtfoze ulegfo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystqpic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpifo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wfasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badarn i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosc oraz zakres badar i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegdlnienie badari | Minimalna czestotliwos¢
i pomiarow badan i pomiarow

1 Szerokosc koryta 10 razy na 1km

2 Rownos¢ podtuzna co 20m na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1km

4 Spadki poprzeczne 7 10 razy na 1km

5 Rzedne wysokosciowe co 25m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 Uksztattowanie osi w co 25m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
planie K drég ekspresowych, co 100m dla pozostatych drég

7 Zageszczenie, wilgotnos¢ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podfoza rzadziej niz raz na 600m’

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy

wykonac w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokosc koryta (profilowanego podtoza)
Szerokosc koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 cm i=5cm.

6.2.3. Rownosc koryta (profilowanego podfoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatq zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4—-metrowq tatq.

Nieréwnosci nie mogq przekracza¢ 20mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq z
tolerancjq #+0,5%.
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6.2.5. Rzedne wysokosciowe
RozZnice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podfoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, —2cm.

6.2.6. Uksztaftowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz +5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutow odksztatcenia, to
wartos¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN—64/8931—
02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy badac¢ wedtug PN—-B—-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu
podtoza powinna byc¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjq od —20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podfoza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujq wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w

punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnanie i

powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST ,, Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkqg obmiarowq jest m’ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania im? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
—  profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
—  przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B—04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN—/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN—-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podfoza przez obcigzenie ptytg

4. BN—-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatq

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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IV. PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE.
WYMAGANIA OGOLNE

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S—06102 [21] i obejmujq SST:
1.1. Okreslenia podstawowe

1.1.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.1.2. Pozostafe okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne” oraz w SST dotyczqcych poszczegdlnych rodzajow
podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2 Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robét podano w OST , Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczqce materiatéw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w OST ,,Wymagania
ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Bok oczka sita . mm
Rysunek 1 Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy

wykonywane metodq stabilizacji mechanicznej

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B—06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

— 1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowgq

— 1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczq (dolnqg warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciggta i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gdrnej krzywej granicznej uziarnienia na sqsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa
nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Witasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
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Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
y y Zuzel
naturalne tamane
Podbudowa
Wyszczegdlnienie Badania
tp. wtasciwosci S N S N S N wedtug
< < <
s s | = s | = 3
o] (o] (o]
I T - S -
N 8 | N 8| N | 8

Zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0,075mm, |od 2|od 2|od 2|od 2|od 2|od 2|PN-B-6714-15
1 |%(m/m) do do do do do do
10 12 10 12 10 12

Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej

2 niz 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714-15
Zawartosc ziaren nieforemnych

3 L 35 45 35 40 - - PN-B-06714-16
%(m/m), nie wiecej niz
Zawartos¢ zanieczyszczeri organicznych,

4 PN-B-04481
%(m/m), nie wiecej niz 1 1 1 1 1 1 0448
Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym | od od od od

5 zageszczeniu metodq | lub Il wg PN-B—| 30 30 30 30 BN-64/8931-01

04481, % do do do do - -
70 70 70 70

Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po petnej liczbie

6 | obrotdw, nie wiecej niz 35 4 35 20 40 20 PN-B-06714-42
b) scieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnej

; . L 30 40 30 35 30 35
liczby obrotow, nie wiecej niz

7 | Nasigkliwosé, %(m/m), nie wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 PN-B—-06714-18

Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25

PN-B—-06714-1
8 cyklach zamrazania, %(m/m), nie wiecej niz | 5 10 5 10 5 10 06 I
9 Rozpad krzemianowy i zelazawy tqcznie, % PN-B-06714-37
(m/m), nie wiecej niz - - - - 1 3 PN-B—-06714-39
Zawartos¢ zwiqgzkow siarki w przeliczeniu
10 na SO;, %(m/m), nie wiecej niz 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714-28
Wskaznik ~ nosnosci  wpo,¢  mieszanki
11 kruszywa, %, nie m'niejszy niz: PN—=S—06102
a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80 60 80 60 80 60
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120 - 120 - 120 -
2.3.3. Woda
Nalezy stosowac wode wg PN-B—32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac sie mozliwosciq korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzqdzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
— réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
— walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny byc¢ stosowane zageszczarki pfytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczqgce transportu podano w OST , Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN—88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiafow powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podtoia

Podftoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST , Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podfoza” i OST ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utoZona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czqstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

— <5 (1)
dsgs
w ktorym:
D;s—  wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsqczajgcej, w milimetrach,
dss—  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze byc spetniony, nalezy na podtozu ufozyé warstwe odcinajgcqg lub
odpowiednio dobranqg geowtdknine. Ochronne wtasciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych czqgstek
gruntu, wyznacza sie z warunku:

Aso <12 (2)
090
w ktorym:
dsp—  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziaren gruntu podfoza, w milimetrach,
Ogs— umowna srednica porow geowfdkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujgca sie na

geowtdkninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 04y powinna by¢ podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez InZyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wiekszych, niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
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5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byc¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byc roztozona w sposob
zapewniajqcy osiggniecie wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada sie z
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byc¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kaZdej nastepnej
warstwy moze nastqpic po odbiorze poprzedniej warstwy przez InZyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN—B—04481 [1] (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zostac osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byc zwilzona okreslonqg iloscig wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5, Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna byc¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodq Inzyniera, gotowq podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewtfasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robdt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiafdw. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwosc ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
e , Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia
Wyszczegdlnienie badarn , . . .
Lp. badarn na dziennej | podbudowy przypadajgca  na
dziatfce roboczej jedno badanie (mz)
1 Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m*
4 | Badanie wtasciwosci kruszywa wg | dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa
tab. 1, pkt. 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezgco
przekazywane InZynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie
z PN—B-04481 [1] (metoda ll), z tolerancjq +10% —20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B—06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy
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Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzer ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m®, lub wedfug
zalecen InZyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidfowe, gdy stosunek
wtdrnego modutu E, do pierwotnego modutu odksztatcenia E, jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E,
—= <22
Eq

6.3.5. Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.

Probki do badan petnych powinny byc¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczqce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwosc oraz zakres pomiarow
Czestotliwosc oraz zakres pomiardéw dotyczqcych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie
Lp. | Wyszczegdlnienie badarn i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10razyna 1 km
2 Rownos¢ podtuzna w sposob ciggty planografem albo, co 20m fatq na
kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10razyna 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10razyna 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100m
6 Uksztattowanie osi w planie # co 100m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’
8 Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwach przekrojach na kazde 1000m
— modut odksztatfcenia co najmniej w 20 punktach na kazde 1000m
— ugiecie sprezyste
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2. Szerokosc podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cm, —5cm.

Na jezdniach bez kraweznikdw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy

wyzej lezqcej, o co najmniej 25cm lub o wartosc¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.

Rownosc¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatq lub planografem, zgodnie z BN—

68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4—-metrowq fatq.
Nieréwnosci podbudowy nie mogq przekraczac:

—  10mm dla podbudowy zasadniczej,

—  20mm dla podbudowy pomocniczej.
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6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowg, z
tolerancjq 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Rdznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, —2cm.

6.4.6. Uksztaftowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoia
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5cm.

6.4.7. Grubosc¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubosc podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
— dla podbudowy zasadniczej +10%,
— dla podbudowy pomocniczej +10%, —15%.

6.4.8. Nosnosc¢ podbudowy
Modut odksztafcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4, ugiecie
sprezyste wg BN-70/8931—-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Wskaznik Minimalny modut
Z kruszywa o . . S
, . zageszczenia Maksymalne ugiecie odksztatcenia mierzony
wskazniku wi,q¢ . . , .
. .. Is nie sprezyste pod kotem, mm ptytq o srednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym . ..
mniejszy niz
od od drugiego
niz, % 40 kN 50 kN pierwszego .. g 'g
L obcigzenia E,
obcigzenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewfasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujq wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny byc¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci, co najmniej 10 cm, wyrownane i
powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzZej lezqcym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dofozenie materiatu i powtdrne
zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosc¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiedniq
gfebokosé, zgodnie z decyzjq Inzyniera, uzupefnione nowym materiafem o odpowiednich wifasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedfug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewfasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez InZyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.
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Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest m’ (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST ,, Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych cenqg jednostkowqg 1 m’ podbudowy z kruszywa stabilizowanego

—  Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
PN-B—-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B—-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B—-06714-19

PN-B—-06714-26

PN-B—-06714-28
PN-B—-06714-37
PN-B—-06714-39
PN-B—-06714-42
PN-B—-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-5-06102
PN-5-96023
PN-5-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczer obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodqg
bezposrednig
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowg
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu Zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podfoza przez obcigzenie ptytq
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28. BN—-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM — Warszawa 1997

V. NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

1. Przeznaczenie, zakres i warunki stosowania.

Nawierzchnie poliuretanowe natryskowe sq przepuszczalne dla wody, o dobrych parametrach mechanicznych
oraz stosunkowo niskim koszcie wykonania.

Baze nawierzchni stanowi mata gumowa wykonana z granulatu SBR oraz lepiszcza poliuretanowego. Na tg
mate natryskiwana jest warstwa mieszanki poliuretanowej oraz granulatu EPDM o odpowiednich parametrach.

Podbudowe pod nig wykonuje sie w technologii betonowej.
Boisko o konstrukgcji:

-mieszanka poliuretanowa oraz granulat EPDM
- Ptyta betonowa gr 10cm z betonu C25/30 zbrojona siatkg fil0mm
-Ubity piach 15 cm

Ptyta boiska wykonana ze spadkiem dwustronnym 0,8% zamknieta obrzezem betonowym.

2. Sktad nawierzchni poliuretanowej:

Poliuretanowo-gumowa, bezspoinowa, przepuszczalna dla wody, dwuwarstwowa nawierzchnia.
tgczna grubosc nawierzchni od 10 do 14,5mm.

Nawierzchnia sktada sie z dwoch warstw:

Dolna o gr. ok. 8 — 12,5mm - warstwa elastyczna z czarnego granulatu gumowego, potqgczona
lepiszczem poliuretanowym, wykonywana na placu budowy, w technologii maszynowego bez spoinowego
montazu

Gorna o gr. ok. 2mm - warstwa elastyczna uzytkowa uktadana metodq wysokocisnieniowego natrysku
sktadajqca sie systemu poliuretanowego uzupetnionego drobnej frakcji granulatem EPDM
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Grubosc warstwy elastycznej uzalezniona jest od oczekiwanych parametrow technicznych
i dostosowywana jest do Zyczen klienta.

Nawierzchnia z warstwq typu natryskowego jest jednym z najlepszych rozwiqgzan nawierzchni
poliuretanowych uktadanych na obiektach o duzej intensywnosci eksploatacji (np. przy szkotach). Jest bardzo
odporna na scieranie.

3. Wymagane parametry:
Wymagane parametry nawierzchni poliuretanowej (mozna oferowac produkty o parametrach
rownowaznych bqdz lepszych):

Poz. Okreslenie parametru, jednostka Wartos¢
wymagania
1. Wytrzymatosc na rozcigganie, (MPa) 20,70
2. Wydtuzenie wzgledne przy rozcigganiu, (%) 7243
3. Wytrzymatosc na rozdzieranie, (N) >140
4. Scieralnosc (mm) <0,09
5. Twardosc wg. Metody Shore’a. A, (Sh.A) 6545
6. Przyczepnosc do podktadu z mieszaniny kruszywa kwarcowego, 20,65
granulatu gumowego i spoiwa PU (MPa)
7. Wspdtczynnik tarcia klinetycznego powierzchni:
- wstanie suchym 0,35
- wstanie mokrym 20,30
8. Odpornosc na uderzenie:
- powierzchnia odcisku kulki (mm2) 550450
- stan powierzchni po badaniu bez zmian
9. Odpornosc¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotechnicznych
oceniona: <0,70
- przyrostem masy (%) bez zmian
- zmiang wyglgdu zewnetrznego

WYMAGANE DOKUMENTY DOTYCZACE NAWIERZCHNI POLIURETANOWEJ

Badania na zgodnosc z normq PN-EN 14877, lub aprobata ITB, lub rekomendacja techniczna ITB lub wynik badari
specjalistycznego laboratorium badajgcego nawierzchnie sportowe
1. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.

2. Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.

3. Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowanq inwestycje wraz z potwierdzenie gwarancji udzielonej prze producenta na tq
nawierzchnie.

Rozwigzanie nawierzchni syntetycznej pozostawia sie do wyboru przez Inwestora. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzegac prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowac sie wiedza techniczng

UWAGI

- Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym opracowanym dla
okreslonego zastosowania.

- W trakcie realizacji projektu nalezy stosowacé materiaty i wyroby posiadajgce obowiqzujgce swiadectwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie lub jesli sq przedmiotem norm Paristwowych, zaswiadczenie
producenta potwierdzajgce ich zgodnos¢ z postanowieniami odpowiednich norm

- Wszelkie roboty budowlane winny by¢ prowadzone zgodnie ze sztukq budowlang i polskimi normami.

WARUNKI NIEZBEDNE DO PRAWIDtOWEJ INSTALACJI NAWIERZCHNI

Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzegac aby wilgotnosc otoczenia oscylowata w przedziale
40-90%, a temperatura podfoza powinna by¢ wyZzsza o co najmniej 3C od panujgcej w danym miejscu temperatury
punktu rosy.

~36~



,Przebudowa kompleksu sportowego na terenie Szkoly Podstawowej nr 19 w Legnicy.”
Legnica dz. nr. 35/2, Obreb Nowe Osiedle, Al. Rzeczypospolitej 129

SPOSOB PRZEPROWADZANIA ODBIORU NAWIERZCHNI

- Nawierzchnia powinna miec jednakowq grubos¢,

- Powinna posiadac jednorodnq fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor,

- Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwa elastyczng,

-Nie nalezy dopuscic do powstania zlewéw oraz powstatych z nadmiaru natrysku,

-Nie nalezy zwiekszac grubosci warstwy gornej. Catosci musi byc przepuszczalna dla wody. To jest naturalna cecha
nawierzchni.

-Powstate tgczenia (wynikajqce z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokow utrudniajgcych
poZniejsze uzytkowanie.

-Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadac wartosciom okreslonych w normie
PN-EN 14877.

SPOSOB UZYTKOWANIA | KONSERWACJI NAWIERZCHNI (INSTRUKCIA OGOLNA)

Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe sq nawierzchniami sportowymi i
do tego celu powinny stuzyc¢. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie
nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktory
powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni. Unikac zabrudzen olejem, emulsjq
asfaltowq oraz innymi sSrodkami chemicznymi powodujgcymi odbarwienie
nawierzchni. Nie dopuszczac do jazdy na rolkach, rowerach, motorach.

VI. WYPOSAZENIE

6.1. OGRODZENIE SYSTEMOWE

Ogrodzenie systemowe nie gorsze niz oferta firmy- POMEX, 44-207 Rybnik, ul. Lipowa 22, system PIANO
Ogrodzenie systemowe o wysokosci 163 cm. Stupki osadzone w fundamencie z zimnogietych prostokqtnych
profili zamknietych o wymiarach 60x40x2 mm ocynkowane i powlekane poliestrowq powfokq proszkowg,
zamknietych od gory metalowym daszkiem. Maty ze zgrzewanych punktowo pretdw o Srednicy 6 i 8 mm, prety
pionowe 6 mm przechodzq co 50 mm pomiedzy dwoma poziomymi 8 mm rozstawionymi co 200 mm. Stupki
rozstawione co 250 cm. Maty tqczone na stupkach za pomocq strzemion. W ogrodzeniu brama uchylna dwu
skrzydtowa 250 cm i jednoskrzydtowa bramka 100 cm. Usytuowanie bramek wedfug planu zagospodarowania
rys 1.

6.2. OGRODZENIE SYSTEMOWE PLAC ZABAW
Ogrodzenie systemowe nie gorsze niz oferta firmy- Miiller Jelcz — Laskowice, symbol 0980

e Segment w standardowym wymiarze 1535 x 1000 mm ( szer. x wys.), wykonany z ptaskownikéw i pretow
stalowych w catosci ocynkowanych ogniowo

o ptaskownik 40x8mm, 60x5mm, oraz pret gfadki 16 i 8 mm

e Przesto w wersjach 980A - ocynkowanej i lakierowanej

e Stupek ogrodzenia montowany na prefabrykatach betonowych 500 mm

e Stupek ogrodzenia wykonany z rury 48,3x2,9mm i ptaskownikdéw w catosci ocynkowanych ogniowo.
Zastosowano ptaskownik 40x8mm, stopke podstawy 120x120x5mm, oraz prety gtadkie 16 i 8 mm.

o Stupek z rur w wersjach 980A - ocynkowanej i lakierowanej.

e Stupek o standardowej wysokosci 1280 mm.

6.3. PILKOCHWYT
Pitkochwyt systemowy np. prod. HUCK o wysokosci 6 m. Pitkochwyt ze stupkdw aluminiowych — profil
aluminiowy, kwadratowy 80 x 80mm, gr. 3mm. Posiadajgcy dodatkowe ozebrowanie, co pozwoli na
zastosowanie haczykow fqczqcych siatke ze stupem i dodatkowo wzmocni¢ system. Mocowanie stupow w
gruncie — za pomocq tulei wbetonowanych w fundament (df. 50cm). Miedzy stupkami w rozstawie co 50 cm
linka stalowa ocynkowana d = 3mm, zakoriczona srubami rzymskimi. Elementy tqczqce siatke z linka stalowq —
karabiniczyki ocynkowane. Wypetnienie pitkochwytu - Siatka ochronna, bezweztowa w kolorze zielonym.
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Wykonana z polipropylenu o wysokiej wytrzymatosci, @ linki 2,3mm, krawed? oczka 10cm. Siatka z dodatkowym
wzmocnieniem krawedzi - lamdwka. Kolor: zielony.

6.4. BRAMKA DO PItKI RECZNEJ
Bramki do pitki recznej nie gorsze niz oferta firmy- Fabryka Artykutow Turystycznych i Sportowych POLSPORT Sp.
z 0.0. w Gorze Kalwarii

e Wymiary bramki: 3,0x2,0m, gtebokos¢ 80/100cm (géra/dét)

e Kwadratowy profil stalowy 80x80, malowany proszkowo;

e Stupki bramki montowane w tulejach;

e Mocowanie siatki do ramy gtdwnej za pomocq haczykdw z tworzywa sztucznego;

e  Patqki podtrzymujqce siatke montowane na stafe;

e Kolor : biato-czerwony;

e Zgodnosc z przepisami do gry w pitke reczng, oraz normq PN-EN 749-2006;
Certyfikat bezpieczeristwa wydany przez Instytut Sportu.

6.5. STOJAK DO KOSZYKOWKI JEDNOStUPOWY REGULOWANY, wysieg 160 cm
Stojaki do koszykowki nie gorsze niz oferta firmy- Fabryka Artykutow Turystycznych i Sportowych POLSPORT Sp.
z 0.0. w Gorze Kalwarii

e  Wysieg 160cm;

e  Kwadratowy profil stalowy 100x100x3 mm, cynkowany ogniowo;

e Przeznaczony do betonowania na state lub montowania w tulei;

e  Mozliwos¢ zawieszenia réznego rodzajéw tablic (pleksi, epoksydowe, stalowe - kratownicowe) i obreczy

do koszykowki;

e  Mozna stosowac mechanizm regulacji wysokosci tablicy;

e Zgodny z normq PN-EN 1270:2006;

e  Certyfikat bezpieczeristwa wystawiony przez Instytut Nadzoru Technicznego.

6.6. StUPKI DO GRY W SIATKOWKE

Stupki do pitki siatkowej nie gorsze niz oferta firmy- Fabryka Artykutow Turystycznych i Sportowych POLSPORT
Sp. z 0.0. w Gorze Kalwarii

e Konstrukcja stupkow wykonana jest z rury fi 88,9x3,2 mm

o W urzgdzeniu zastosowano mechanizm naciqggu siatki z linkq syntetyczng lub stalowg.

e  Siatka do gry w zestawie.

e  Zastosowanie tulei montazowych.

e Wszystkie elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie.

e Produkt posiadajqcy certyfikat zgodnosci z normami PN-EN 1271, PN- EN 1510, PN-EN 1176

6.7. ZESTAW ZABAWOWY nr 1
Zestaw zabawowy nie gorszy niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, zestaw NR 10 cechy zestawu:
e Stalowe elementy nosne,
e Podtogi ze sklejki wodoodpornej,
o Wypetnienia i daszki z ptyty HPL/HDPE,
e Przeplotnie z lin wysokiej gtadkosci, wzmacnianych wewngqtrz plecionkg stalowg,
o Wszystkie elementy metalowe zabezpieczone antykorozyjnie i malowane farbami strukturalnymi.
o Slizg zjezdzalni ze stali nierdzewne;.
e W zestawie prefabrykaty fundamentowe.
e Urzgdzenie posiada certyfikat zgodnosci z normqg PN-EN 1176
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6.8. ZESTAW ZABAWOWY nr 2

Zestaw zabawowy nie gorszy niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, zestaw NR 11. Cechy zestawu:

Stalowe elementy nosne,

Podtogi ze sklejki wodoodpornej,

Wypetnienia i daszki z ptyty HPL/HDPE,

Przeplotnie z lin wysokiej gtadkosci, wzmacnianych wewngtrz plecionkq stalowg,

Wszystkie elementy metalowe zabezpieczone antykorozyjnie i malowane farbami strukturalnymi.
Slizg zjezdzalni ze stali nierdzewnej.

W zestawie prefabrykaty fundamentowe.

Urzqgdzenie posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176

6.9. ZESTAW WSPINACZKOWY nr 3

Zestaw zabawowy nie gorszy niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, zestaw symbol 11500 Orle. Cechy
zestawu:

zestaw wspinaczkowy wyposazony w:

przestrzennq skatke do wspinaczki,

zjezdzalnie 0,98 m,

siatke wspinaczkowg,

rure strazackq.

Konstrukcja stalowa, zabezpieczona antykorozyjnie i malowana lakierem strukturalnym.
Podesty ze sklejki antyposlizgowej i wodoodpornej,

"Boczki" zjezdzalni oraz wypetnienia z ptyty HPL/HDPE.

Sie¢ wspinaczkowa z liny PP zbrojonej stalg.

Urzqdzenie wyposazone w prefabrykaty betonowe utatwiajgce montaz.
Certyfikat zgodnosci z obowiqzujgcq grupq norm PN-EN 1176.
Parametry zestawu:

Wysokosc: 234cm

Szerokosc: 413 cm

Dtugosc: 524 cm

6.10. HUSTAWKA KLASYCZNA PODWOINA nr 4
Hustawka nie gorsza niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, symbol 2217, 2219. Cechy produktu:

- Konstrukcja urzqdzenia wykonana jest z profili stalowych 40x40x3 i 80x40x3 mm

- Zawiesie hustawki wykonano z faricucha chromowego = 5mm, teflonu i elementéw chromowych

- Dzieki zastosowaniu tulejek z teflonu hustanie jest ptynne, a uktad wahadfowy nie wymaga
konserwacji

- Gumowane siedziska hustawki zbrojone sq profilami aluminiowymi, zwiekszajgcymi ich wytrzymatos¢
- Konstrukcja urzqdzenia ocynkowana metodg ogniowq i malowana lakierem akrylowym,
strukturalnym

- W komplecie znajdujq sie prefabrykaty betonowe utatwiajgce montaz w gruncie

- Urzqdzenie posiada Certyfikat na zgodnos¢ z normq PN-EN 1176

Parametry hustawki:

Wysokosc: 240cm

Szerokosc: 320 cm

Dtugosc¢: 288 cm

Waga: 330 + 78 kg

6.11. HUSTAWKA WAGOWA PODWOJINA nr 5

Hustawka wagowa podwdjna nie gorsza niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, symbol 2235, cechy:

- Konstrukcja urzqdzenia wykonana jest z rur stalowych o 114,3x4 i 0 88,9x3,2 i 0 30x2mm
- W hustawce zastosowano element wahadfowy tozyskowany nie wymagajqcy konserwacji
- Siedziska metalowo-gumowe nie wymagajq konserwacji

- Catos¢ urzgdzenia ocynkowana metodqg ogniowq i malowana lakierem akrylowym

- W komplecie znajduje sie prefabrykat fundamentowy utatwiajgcy montaz w gruncie
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e - Urzqdzenie posiada Certyfikat na zgodnos¢ z normq PN-EN 1176
Parametry hustawki wagowej :

e Wysokosc: 100 cm

e Szerokos¢: 128 cm

e  Dtugosc: 315 cm

e Waga: 550+ 110 kg

6.12. KOSZ NA SMIECI BETONOWY
Kosz na smieci, betonowy, okrggty nie gorszy niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, cechy:

e Wysokosc: 105 cm

e Srednica: 65cm

e  Waga: 270 kg

e Betonowy kosz na Smieci o pojemnosci 80 litrow z wiadrem

e Konstrukcja betonowa wykonana z wibrowanego betonu klasy B30, malowanego farbg akrylowq do
podtozy betonowych.

e Uchylny daszek stalowy utatwiajqgcy opréznianie wykonany z blachy stalowe;.

e Elementy metalowe zabezpieczone antykorozyjnie i malowane farbq akrylowq, strukturalng -
domysinie na kolor (ciemna zielen)

e  Produkt ze wzgledu na swojq wage bardzo stabilny.

6.13. KOSZ NA SMIECI METALOWY
Kosz na smieci, metalowy, nie gorszy niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, cechy:
e Metalowy kosz na sSmieci o pojemnosci 75 litrow w wersji ocynkowanej i malowanej lakierem
strukturalnym :
e Konstrukcja urzqdzenia wykonana jest z rury stalowej fi 48,3 mm.
e Daszek kosza z blachy gr. 3 mm, na state potgczony z konstrukcjq.
e Kosz parkowy wyposazony w zamek zwalniajgcy/blokujgcy wyjecia wiadra w celu oprdznienia.
e (Catosc konstrukcji kosza zabezpieczona antykorozyjnie.
o [stnieje mozliwos¢ malowania farbq akrylowg, strukturalng na kolor RAL 6029 (ciemna zieleri)
e Kosz na smieci produkowany w zgodzie z wytycznymi PN-B-03207:2002.
o W komplecie prefabrykaty fundamentowe do montazu w gruncie.

6.14. tAWKA MtODZIEZOWA
tawka mtodziezowa nie gorsza niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, cechy:
o Wysokosc¢: 85 cm
e  Szerokos¢: 55cm
e  Dtugosc: 150 cm
e Waga: 50/180 kg
e  Metalowa tawka mtodziezowa w wersji do wkopania
e Konstrukcja tawki wykonana z rur stalowych o przekrojach 48.3x2.9 mm i ceownikow z blachy gr. 3

mm.

e  Siedzisko tawki wykonane z listew z tworzyw sztucznych, wysoce odpornych na dziatanie warunkow
atmosferycznych.

e Catos¢ konstrukcji metalowej tawki zabezpieczona antykorozyjnie i malowana farbami akrylowymi,
strukturalnymi.

e W komplecie z prefabrykatami betonowymi utatwiajgcymi montaz hustawki w gruncie

6.15. tAWKA BETONOWA
tawka betonowa nie gorsza niz z oferty firmy- Fabryka Artykutéw Turystycznych i Sportowych POLSPORT Sp. z
0.0. W Gorze Kalwarii, symbol LA 2, cechy:

e Wymiary: wysokosc - 45cm, dtugosc- 180cm, szerokosc- 35cm;

e  Waga ok. 85kg;

e  Podstawa z betonu gtadkiego, siedzisko - listwa z drewna iglastego;

e  Montaz przez wkopanie przedtuzonego elementu betonowego.
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6.16. REGULAMIN
Regulamin metalowy nie gorszy niz z oferty firmy Miiller Jelcz — Laskowice, cechy:
o  Wysokosc¢:200 cm
e Szerokos¢:5cm
e Dtugosc:61 cm
e Waga:160 kg
e Konstrukcja urzqdzenia wykonana z rur stalowych o sr. 48,3x2,9 mm i 30x2 mm oraz preta 16 mm.
e Tablica blaszana mocowana do konstrukcji za pomocq uszu stalowych 40x40x5 mm.
e Konstrukcja regulaminu zabezpieczona antykorozyjnie i malowana lakierem akrylowym, strukturalnym.
e W zestawie z prefabrykatami fundamentowymi utatwiajgcymi montaz w gruncie
e  Certyfikat na zgodnosci z normq PN-EN 1176.
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